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基于对数符合度下的 RSC 码识别 
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摘  要：提出了一种基于对数符合度下的识别新算法。首先，从总的 RSC 码编码方程成立概率出发，引入能够

很好衡量编码方程成立大小的对数符合度概念，其次，从 RSC 码约束长度较小特征出发，构建出编码约束长度

为 3~7 的多项式数据库，通过遍历构建的数据库多项式，计算多项式所对应的对数符合度值，最后，查找最大的

对数符合度值所对应的多项式，即完成多项式识别。该算法只需遍历所构建的 RSC 码多项式库，减少遍历次数，

其计算量大大减少；由于算法直接利用的是未经量化的软判决信息，所以具有较强的低信噪比适应性。仿真结果

表明：在较低的信噪比条件下，参数的识别率能达到 90%以上，同时与现有算法相比，所提算法对参数的识别性

能与时效性具有明显的优势。 
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Blind recognition of RSC based on logarithmic conformity 

ZHONG Zhaogen1, WU Zhaojun2, ZHANG Limin2, WANG Zhiqing3  

1. The School of Basis of Aviation Science, Naval Aviation University, Yantai 264001, China 

2. The School of Aviation Support, Naval Aviation University, Yantai 264001, China 
3. The Electronic Radar and Sonar Center, Second Division of Aviation, Laiyang, 265200, China 

Abstract: A new algorithm based on logarithmic conformity was proposed. Firstly, based on the probability of total RSC 
coding equation, the concept of logarithmic coincidence degree, which could measure the establishment of coding equa-
tion, was introduced. Then because of constraint length of RSC, the polynomial database could be generated, and then 
logarithmic conformity of every polynomial could be calculated when traversing the database. As the results, the RSC 
could be recognized, because the correct polynomial could make the conformity maximum. The algorithm has small 
amount of calculation because of finite traversal, which was only related to amount of intercepted data, besides, this algo-
rithm has good error tolerance by soft decisions. The simulation results show that the correct ratio of recognition can 
reach 90% at SNR of 0 dB and its performances are obviously superior to those of existing algorithms. 
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1  引言 

在现代数字通信技术中，信道编码技术是不可

缺少的重要技术之一，在同等通信信道环境下，好

的信道编码技术能够降低系统的发射功率。Turbo
码作为一种非常具有前景的编码方法，自 1993 年

提出以来，不断引起通信界学者们的重视和研究[1]，

如今被广泛运用于卫星通信、深空探测等领域[2]，
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同时作为 3G、4G 信道编码的备选方案之一。递归

系统卷积码（RSC，recursive system convolutional 
codes）常作为 Turbo 码的分量编码器，Turbo 码的

识别问题首先要解决的是恶劣信噪环境下，分量编

码器多项式的识别，因为这是后续参数识别的前

提，如交织器参数识别[3-4]，所以完成低信噪比下

RSC 码识别对于整个 Turbo 码参数的识别具有重要

意义[5]。 
Barbier[6]利用截获的硬判决码元构建二元域中

的线性方程组，通过在二元域中求解方程组解，实

现参数的识别，但该方法不适用于有误码存在的条

件。文献[7]提出了一种改进的欧几里德算法，该算

法适用于
1
2
码率的卷积码，但同样不适用于高误码

率的实际信道环境；刘健等[8]从提高算法容错性的

角度出发，提出了基于 Walsh- Hadamard 变换方法，

相比于以往的识别方法，该算法对误码的适应性大

大提升，但算法的计算量随编码寄存器个数呈指数

级增加。文献[9]首次提出了基于最大期望算法下的

RSC 码盲识别方法，该方法虽然具有低信噪比下的

容错性，但是计算量十分巨大，并且在迭代过程中，

算法有时收敛不到全局极小值点。文献[10]定义了

校验方程符合度概念，构建出以编码器系数概率为

变量的代价函数，利用迭代方式对系数求偏导，得

到最优的编码系数，但该方法同样并不稳定，往往

第一次迭代的值就决定最终的迭代值。 
针对上述算法中出现问题，本文首先引入了能

够很好衡量编码方程成立概率大小的对数符合度概

念，其次针对 RSC 码元实际的特征，构建出了约束

长度为3~7的多项式库，利用未经量化的软判决信息，

计算数据库中每个多项式对应的对数符合度值，通过

求最大对数符合度所对应的多项式，即完成多项式识

别。提出的算法计算复杂度较低，仅与截获码元的长

度以及数据库大小有关，而且容错性能较好。 

2  RSC 识别模型的建立 

RSC码主要由前向结构和反馈编码结构 2个部

分组成[11]，反馈编码结构能够使 RSC 码的线性关

联长度更长，整个结构等效于一个无限长冲激响应

滤波器，即当输入码重为 1 信息序列时，编码器的

输出码重趋近于无穷大。理论上已经证明 RSC 码作

为分量编码器要比一般的卷积码作为分量编码器

的性能要好。RSC 码以其特殊的编码结构被广泛运

用作 Turbo 码的分量编码器。码率为
1
2
的 RSC 码编

码结构如图 1 所示。 

 

图 1  码率为
1
2
的 RSC 码编码结构 

图 1 中 kI 为 k 时刻的信息码元， 1,kc 与 2,kc 分别

为 k 时刻的第 1 路和第 2 路码元输出，sk,0 为反馈节

点与信息码元 Ik的和，sk,i(1≤i≤m)为寄存器状态，

取值为 0 或 1，其中，m 为寄存器的个数； D 为延

时单元，其前馈结构的生成多项式表达式为

2,0 2,1 2,
m

mg g D g D+ + + ，反馈生成多项式表达式为

1,0 1,1 1,
m

mg g D g D+ + + ，其中，m 为寄存器的个数。

整个生成多项式记为 2,0 2,1 2,, , , ;mg g g( 1,0 ,g 1,1, ,g  

1,mg )，通常以八进制表示。以(1 1 1;1 0 1)为例，整

个生成多项式表示为(7, 5)。将图 1 以编码多项式的

形式来表示，可得到 
 ( ) ( )1C D I D=  (1) 

 ( ) ( ) 2,0 2,1 2,
2

1,0 1,1 1,

m
m

m
m

g g D g D
C D I D

g g D g D
+ + +

=
+ + +

 (2) 

其中， ( )1C D 、 ( )2C D 为第 1、2 路的码元多项式，

可以表示为 

 ( )1 1,0 1,1 1,
k

kC D c c D c D= + + + +  (3) 

 ( )2 2,0 2,1 2,
k

kC D c c D c D= + + + +  (4) 

( )I D 为编码前的信息序列，可以表示为

0 1
k

kI I D I D+ + + + ，联立式(1)和式(2)可以进一

步得到 

 ( )( ) ( )0
2 1,0 1, 1

m
mC D g D g D C D+ + ⊕ ⋅  

 ( )0
2,0 2, 0m

mg D g D+ + =  (5) 

由式(5)可知，正确的 RSC 生成多项式能够使

信息比特、编码比特满足式(5)的约束关系，这是

RSC 码生成多项式识别的出发点。 
本文假定 Turbo 码码率、交织长度已经完成了
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识别，这在实际工程中，利用有限域高斯消元方法

已经能够完成识别，如文献[12-13]分别就码率、交

织长度等参数提出了极为可行的方法，所以本文要

在以上参数已经完成识别的条件下，仅利用截获的

每路软判决序列识别 RSC 码的生成多项式。 

3  RSC 码识别算法 

3.1  算法的基本思想 
本文提出的算法总的出发点是从式(5)着手，利

用截获的码元信息和遍历的多项式参数来衡量等

式(5)成立的可能性大小。即正确的编码多项式能够

使截获的信息序列最大限度的满足等式(5)，即 

( ) ( ) ( ) ( )( )2, 1 1, 2
1

argmax 0
N

k k
k

P C D g D C D g D∗

=

= ⊕ =∏
g

g  (6) 

其中， { }1,0 1, 2,0, 2,, , , ,m mg g g gg = ， N 为构建的

编码约束方程数目。由于  

 ( ) 0
1, 1, 1, 1 1,

m
k k k k mC D c D c D c D+ += + + +  (7) 

 ( ) 0
2, 2, 2, 1 2,

m
k k k k mC D c D c D c D+ += + + +  (8) 

生成多项式 ( )1g D 和 ( )2g D 可写为 

 ( ) 0
1 1,0 1,1 1,

m
mg D g D g D g D= + + +  (9) 

 ( ) 0
2 2,0 2,1 2,

m
mg D g D g D g D= + + +  (10) 

在一个码元的约束长度下，式(5)可进一步转化为 

 1, 2, 2, 1,
0 0

0
m m

i k i i k i
i i

g c g c− −
= =

⊕ ⊕ ⊕ =∑ ∑  (11) 

故进一步，式(6)可以转化为 

( )1, 2, 2, 1,
01

argmax 0
N m

i k i i k i
ik

P g c g c∗
− −

==

⎛ ⎞= ⊕ ⊕ =⎜ ⎟
⎝ ⎠
∑∏

g
g  (12) 

算法通过遍历多项式数据库，寻出使式(12)中
成立的概率最大的系数。 

分析式(12)可知，要识别多项式参数，需要计

算在某一多项式参数下，同一约束长度下的码元使等

式成立的概率值，由于每个等式成立的概率相互独

立，故需要将其的概率作乘积运算，显然算法复杂度

将大大增加，不利于算法的时效性，所以考虑采用对

数似然比运算来简化式(12)，即作对数运算，得到 

1, 2, 2, 1,
0

1
1, 2, 2, 1,

0

0
argmax ln

1

m

i k i i k iN
i

m
k

i k i i k i
i

P g c g c

P g c g c

− −
=∗

=
− −

=

⎛ ⎞⎛ ⎞⊕ =⎜ ⎟⎜ ⎟
⎝ ⎠⎜ ⎟=

⎜ ⎟⎛ ⎞⊕ =⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎝ ⎠⎝ ⎠

∑
∑

∑g
g  (13) 

由式(13)定义对数似然符合度为 

 
1, 2, 2, 1,

0

1, 2, 2, 1,
0

0
ln

1

m

i k i i k i
i

k m

i k i i k i
i

P g c g c
J

P g c g c

− −
=

− −
=

⎛ ⎞⎛ ⎞⊕ =⎜ ⎟⎜ ⎟
⎝ ⎠⎜ ⎟=

⎜ ⎟⎛ ⎞⊕ =⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎝ ⎠⎝ ⎠

∑

∑
 (14) 

式(14)定义的对数符合度值表征了遍历的某一多

项式参数使一个约束长度下码元之间的约束关系成立

的概率大小。显然， J 越大，成立的概率越大。将式

(14)代入式(13)，进一步简化为式(15)一样的形式。 

 
1

arg max
N

k
k

J∗

=

= ∑
g

g  (15) 

RSC 码参数的识别问题即可等效为遍历搜寻

式(15)值最大的参数。 
3.2  对数符合度的计算与算法的实现 

式(15)中存在定义的对数符合度，下面重点针

对对数符合度的计算方法进行研究。不妨记

( ) ( )
( )

0
ln

1
P a

L a
P a

=
=

=
，则式(14)可以转化为 

 1, 2, 2, 1,
0

m

k i k i i k i
i

J L g c g c− −
=

⎛ ⎞
= ⊕⎜ ⎟

⎝ ⎠
∑  (16) 

由文献[14-15]的结论，式(16)进一步化简为 

( ) ( )
1 2

2, 2,2artanh tanh tanh
2 2

k i k i
k

i l

L c L c
J − −

∈ ∈

⎛ ⎞⎛ ⎞ ⎛ ⎞
⎜ ⎟⎜ ⎟ ⎜ ⎟=

⎜ ⎟ ⎜ ⎟⎜ ⎟⎝ ⎠ ⎝ ⎠⎝ ⎠
∏ ∏
ϕ ϕ

 

  (17) 
其中，集合 1 1,{ | 1, 0,1, , }ii g i mφ = = = ，集合 2φ =  

2,{ | 1,jj g = 0,1, , }j m= 。求取式(17)的近似值，得

到式(17)的近似表达式[14-15]为 

 ( )( ) ( )( )
1 2

2, 1,sign signk k i k i
i l

J L c L c
ϕ ϕ

− −
∈ ∈

≈ ⋅∏ ∏

 ( ) ( )( )
1
2

2, 1,min ,k i k ii
j

L c L c
ϕ
ϕ

− −∈
∈

 (18) 

假定信道环境为高斯白噪声，设 0,ta 与 1,,ta 分别

为第 1 路和第 2 路在时刻 t 时，截获的软判决码元

信息，由贝叶斯公式可得 , =1x tc 的后验概率，如式(19)

所示，其中，x=0,1。 

 ( ) ( ) ( )
( )

, , ,
, ,

,

| 1 1
1| x t x t x t

x t x t
x t

P a c P c
P c a

P a

= =
= =  (19) 

由全概率公式可得 

 ( ) ( ) ( ), , , ,| 1 1x t x t x t x tP a P a c P c= = = +

 ( ) ( ), , ,| 0 0x t x t x tP a c P c= =  (20) 
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又由于 ,x tc 为随机码元，故可得 ( ), 0x tP c = =  

( ), 1 0.5x tP c = = ，由式(19)和式(20)进一步得到 

( ) ( )
( ) ( )

, ,
, ,

, , , ,

| 1
1|

| 1 | 0
x t x t

x t x t
x t x t x t x t

P a c
P c a

P a c P a c

=
= =

= + =
 

  (21) 

( ) ( )
( ) ( )

, ,
, ,

, , , ,

| 0
0 |

| 1 | 0
x t x t

x t x t
x t x t x t x t

P a c
P c a

P a c P a c

=
= =

= + =
 

  (22) 

其似然比为 

 
( )
( )

( )
( )

, , , ,

, , , ,

0 | | 0

1| | 1
x t x t x t x t

x t x t x t x t

P c a P a c

P c a P a c

= =
=

= =
 (23) 

由于设定在高斯白噪声信道中，调制方式为

2PSK，0、1 码元在星座图中映射为：−1、1，故进

一步得到似然比的计算式如式(24)所示。 

 
( )
( )

,
2

4
, , 2

, ,

0 |
e

1|

x ta
x t x t

x t x t

P c a

P c a
σ

−=
=

=
 (24) 

其中， 2σ 为噪声方差，对两边取对数，进一步得到

,x tc 的对数符合度为 

 ( ) ,
, 2

4
2

x t
x t

a
L c

σ
−

=  (25) 

由于采用 2PSK 调制方式，信噪比 SNR、信号

幅度 A 与噪声方差 2，三者之间的关系为 

 
2

22
ASNR
σ

=  (26) 

又因为设置的信号幅度为 1，故 ,x tc 的对数符合度进

一步简化为 

 ( ), ,4x t x tL c SNRa= −  (27) 

从式(18)来看， kJ 的求解方法是容易实现的，

仅仅存在取符号运算与大小比较运算。 
结合得到的由对数符合度计算方法，进一步得

到多项式的识别方法，即遍历所有可能的 RSC 码生

成多项式参数，正确的多项式参数一定能够使方程

成立概率最大，而不正确的多项式参数得到的对数

符合度值一定在 0 附近徘徊，同时需要注意的是，

在工程实际中，作为 Turbo 码分量编码器的 RSC 码

约束长度最大不会超过 7，因为约束长度太大，必

然会增加编码器中寄存器的个数，导致工程中译码

的复杂度成倍增加，而性能优越的好码个数是有限

的，当约束长度不大于 7 时，总的生成多项式个数

为 905 个，其中，约束长度为 3 的个数为一种，约

束长度为 4 的个数为 10 种，约束长度为 5 的个数

为 42 种，约束长度为 6 的个数为 170 种，约束长

度为 7 的个数为 682 种[16]，故可以在开始识别之前

构建 RSC 生成多项式数据库，遍历数据库中的 RSC
码多项式参数，则最大的对数符合度值所对应的多

项式参数就是估计的参数。  
基于上述的思想，可以得到 RSC 码多项式参数

识别算法的具体步骤如下。 
步骤 1  按照约束度从 3~7 的顺序，构建出多

项式数据库，多项式参数以 0、1 序列保存。 
步骤 2  从头到尾遍历构建的多项式数据库，

计算在每一个多项式下、每一时刻的约束长度下对

数符合度值。 
步骤 3  求取步骤 2 中多项式在不同时刻的对

数符合度之和，得到 ,1 ,2 ,, , ,s s s wJ J J⎡ ⎤⎣ ⎦，其中，w为

数据库中 RSC 码生成多项式个数， ,s iJ 表示数据库

中第 i 个多项式对应的对数符合度的总和。 
步骤 4  比较不同多项式总的对数符合值，求

取 max ,1 ,2 ,, , ,s s s wJ J J⎡ ⎤⎣ ⎦所在的位置，从而估计出

正确识别多项式在数据库中的位置，完成识别。 

虽然算法的推导过程是基于
1
2
码率的 RSC 码，

但该算法同样适应于
1
n
的 RSC 码，此时只需要将

1
n

的 RSC 码拆分成 n−1 个
1
2
码率的 RSC 码，逐个应

用本文算法进行识别。 
3.3  算法的计算复杂分析 

设截获的软判决码元长度为 L，遍历的生成多

项式寄存器个数为 m，则能够构建的编码方程个数最

多为 1L m− + 个，故针对某个多项式，首先需要进行

( )2 1m L m− + 次的乘法运算和 ( )2 1m L m− + 次的比

较运算，得到不同时刻的方程对数符合值，然后进

行 1L m− + 次的加法运算得到总的对数符合度值。

设构建的多项式数据库中多项式个数为 N 个，则总

的乘法次数为 ( )2 1Nm L m− + 次，加法次数为

( )1N L m− + ，比较运算次数为 ( )2 1Nm L m− + ，由

于 N 与 L 远大于 m，故总的计算复杂度近似为

( )NLο 。 

通过以上分析可知：本文算法运算量近似与利

用截获码元个数以及生成多项式数目成正比，如

果在识别之前，能够实现 m 值的估计，那么遍历
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的多项式将大大减少，从而算法的时效性也将大

大提高。  

4  仿真验证及分析 

4.1  算法有效性的验证 
首先验证算法对于参数识别的有效性，设定编

码的 RSC 码多项式为
4 6

5 6

1
1

D D D
D D

⎛ ⎞+ + +
⎜ ⎟+ +⎝ ⎠

，八进制表

示为(103,145)，在构建的生成多项式数据库中的索

引编号为 253，设定噪声环境中信噪比为 3 dB，截

获码元数目为 1 000，调制方式为 2PSK，按照本文

提出的算法步骤，通过遍历生成多项式数据库，求

解对数符合度值，记录每次遍历的多项式所对应的

对数符合度值，如图 2 所示。 

 
图 2  不同多项式所对应的对数符合度值 

从图 2 的结果来看，在索引编号为 253 时，对

数符合度出现最大值为 334.445 1，从而识别出编码

多项式，该多项式索引号与仿真设定的多项式索引

号一致，说明本文算法对于 RSC 码的识别有效。 
4.2  码元长度与信噪比对符合度值的影响 

从算法的原理来看，截获码元数目以及环境噪

声强度对于对数符合度的大小有较大的影响，

本节主要考察这 2 种因素对于符合度的影响情

况，设定 RSC 码的编码多项式为(7,5)，信噪比取

值范围为−2~6 dB，步长为 2 dB，截获码元数目范

围为 200~2 500，步长为 200，记录不同信噪比以及截

获码元数目下的对数符合度值，结果如图 3 所示。 
从图 3 来看，截获码元数目越多，对数符合度

值越大，二者是单调递增的关系。同时还应该注意

到，信噪比主要影响曲线增加的快慢程度，信噪比

越大，曲线越陡峭，反之则越缓。由此可知，信噪

比和截获的码元数目越大，正确识别出多项式参数

的概率就越大。 

 
图 3  信噪比与截获码元数目对符合度的影响 

4.3  正确多项式和不正确多项式对符合度的影响 
进一步分析正确多项式和不正确多项式对数

符合的差异程度，设定正确多项式为(7,5)，编码时，

遍历的不正确多项式分别为(13,17)(23,27)(47,73) 
(133,143)。首先固定信噪比值 SNR=3 dB，截获码元

数目范围为 200~2 500，步长为 200，记录这 5 种多

项式在不同的截获码元长度下的对数符合度值，结

果如图 4(a)所示；然后固定截获码元数目为 1 000，
设定信噪比 SNR 取值范围为−3~6 dB，同样记录这

5 种多项式在不同的信噪比下的对数符合度值，结

果如图 4(b)所示。 
从图 4 记录的结果来看，正确多项式与不正确

多项式的对数符合度差距较为明显，特别是当截获

的码元数目增大以及环境信噪比增大时，两者的差

距将会更加明显，能够从对数符合度上将其区分开

来，进一步说明了本文算法的正确性，同时表明了

通过增加截获码元的数目以及增加信噪比，能够改

善算法的性能。 
4.4  算法的容错性分析 

算法容错性能分析，主要从编码约束长度以及

截获的码元数量上来考察算法的识别性能。 
首先考察编码约束长度对算法的影响，设定截

获的码元个数为 1 000，编码多项式依次为(7,5)(13,17) 
(23,27)(47,73)(113,143)，代表编码结构中寄存器个

数 m 为 2~6，设定信噪比 SNR 为−5.5~3 dB，取值步

长为 0.5 dB，仿真次数为 1 000 次，得到结果如图 5
所示。 
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图 4  正确与不正确多项式的对数符合度对比 

 
图 5  不同编码约束长度对于算法的影响 

其次考察截获码元数量对于算法性能的影响，

设定编码多项式为(45,67)，其约束长度为 6，设定

截获码元数量 L 分别为 500、1 000、1 500、2 000
及 2 500 这 5 个值，信噪比 SNR 为−2~3 dB，取值

步长为 0.5 dB，蒙特卡洛仿真次数为 1 000 次，结

果如图 6 所示。 

 
图 6  码元长度对于算法性能的影响 

从图5 可看出，编码约束长度对于参数的识别率影

响是比较大的，原因是当约束长度增加越大，在同一信

噪比下的约束关系就越容易破坏，在识别率曲线上表

现为随着约束长度增加和信噪比的减少，参数识别率

急剧下降；从图 6 可知，截获的码元数量能够有效地

增加算法的识别性能，原因是截获的码元越多，越能

够反映出实际的统计特性，正确的多项式所对应的对

数符合度值与不正确的多项式对应的符合度值差距越

大。整体来看，本文算法的容错性能较强，在信噪比

小于 0 dB 时，部分多项式的识别率在 90%以上。  
4.5  与其他算法比较 

与本文算法进行比较的是基于软判决的识别

算法[17]以及由 Walsh-Hadamard 算法改进而来的快

速 Walsh-Hadamard 变换（FWHT, the fast Walsh- 
Hadamard transform）算法[18]。首先针对算法对于参

数识别性能的比较，设定编码器的编码约束度为 3，
截获码元数目为 1 000，将 3 种算法在同一条件下，

针对参数的识别率进行比较，蒙特卡洛实验次数为

1 000 次，记录正确识别率如图 7 所示。 

 
图 7  3 种算法识别性能的比较 
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从图 7 所得到的结果来看，本文算法要好于基

于软判决算法以及 FWHT 算法，主要原因为本文首

先构建了 RSC 码生成多项式数据库，将实际中不可

能的多项式进行了剔除，避免了多余的生成多项式

对于算法的干扰，而基于软判决算法以及 FWHT 算

法，本质上是一个盲目的穷尽算法，穷尽的多项式

越多，对于识别而言越不利。 
其次，针对 3 种算法实时性的比较，在不同的

编码约束长度下，采用这 3 种算法进行识别，记录

这 3 种算法完成一次识别所需要的时间，结果记录

于表 1 中。 

表 1 3 种算法的识别时间对比 

寄存器个数 本文算法/s 软判决算法/s FWHT 算法/s

m=2 0.019 9 0.716 0.045 6 

m=3 0.113 2 1.798 0.048 5 

m=4 0.364 3 5.174 0.064 2 

m=5 1.194 21.152 0.144 

m=6 4.104 2 97.684 0.484 
 

从表1来看，识别实时性最好的是FWHT算法，

其次是本文所提出的识别算法，最差的是基于软判

决的算法。产生这种结果的主要原因是基于软判决

的算法利用了信道中的软判决信息，计算方法本身

就很复杂，同时采用穷尽遍历的方式，其计算效率

很低，FWHT 算法是 Walsh-Hadamard 算法的改进，

采用了蝶形变换，能够实现并行运算，计算效率大

大增加，故其实时性最好，而本文算法通过构建

RSC 码多项式数据库剔除了大量不可能的多项式，

减少许多无用的参数遍历，从而实现计算效率的提

高，虽然本文算法的实时性不如 FWHT 算法，但从

图 7 可知，本文算法的识别性能要远远好于 FWHT
算，故综合实时性和识别性能，本文算法是最优的

算法。 

5  结束语 

本文首先利用 RSC 码编码结构，构建了 RSC
码参数的识别模型；再根据截获信道的软判决信

息，引入了对数符合度的概念来衡量编码方程成立

的概率大小；同时利用 Turbo 码分量编码器的 RSC
码编码约束长度较小的特点，构建了 RSC 码生成多

项式数据库，通过遍历多项式数据库，求取最大对

数符合度对应的多项式，从而进行参数识别。与软

判决算法和 FWHT 算法相比，本文算法的识别性能

优异，实时性较好，在信息截获领域具有一定的工

程实用性。 
值得注意的是，本文假定的调制方式为 2PSK，

对于其他调试方式，还需要进一步推导其对数符合度

的简便计算方法，同时，下一步的研究工作是利用软

判决信息建立起分量编码器与Turbo码交织器的联合

识别模型，从而为 Turbo 码盲译码提供重要的信息。 
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